
ИНСТРУКЦИЯ 
на робот-манипулятор «ЦМИТ» 
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Назначение 

      ˾ ͦ͋ͦͭ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ ζ̇˸ˮ́η ͔ͨͪ͒ͤ͊ͤ͊͘;͔ͤ ͒͡Ύ 
͙ͫͨͦ͡Έ͍͙ͦ͊ͤ͘Ύ  ͍ͯ;͔͔͙ͪ͗͒ͤΎͻ ͔͔͎ͫͪ͒ͤͦ  ͙͍·ͫ΄͔͎ͦ 
ͨͪͦͺ͔͙ͫͫͦͤ͊͡Έ͎ͤͦͦ ͍͙ͦ͋ͪ͊ͦ͊ͤ͘ΎΣ ͨͦͯ͡;͔͙ͤΎ ͍͋͊ͦ͘·ͻ 
 ͙͎͔ͯͯ͋ͤͤ͡͡·ͻ ͙͚ͤ͊ͤ͘  ͙͍ͤ͊·͍ͦ͟ ͨ  ͍͔͙ͦͤ͊ͨͪ͊ͤ͡Ό 
Ϧ˾͔ͦ͋ͦͭͦͭͻ͙ͤ͊͟ϦΣ ͙ͯ͘;͔͙ͤΎ ͔ͪͦ͋ͦͭͦͭͻ͙͙ͤ͟Σ 
͙͔͙͙ͤͣ͊ͭ͟͟  ͙ ͙ͨͪͤͼ͙ͨ͊ ͔͙ͨͦͫͭͪͦͤΎ ͍ͪͦ͋ͦͭͦΣ 
͙ͦͭͪ͊͋ͦͭ͟ ͍ͤ͊·͍ͦ͟ ͎͙͍͙ͨͪͦͪ͊ͣͣͪͦ͊ͤΎΣ ͙ͦͭ͊͒͟͡  ͙
͍͔͙ͯͨͪ͊ͤ͡Ύ ͪ ͦ͋ͦͭͦͣ.  
 

      ˾ ͦ͋ͦͭ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ ζ̇˸ˮ́η ͔ͣͦ͗ͭ ͋·ͭΈ ͔ͭ͊͗͟ 
͙ͫͨͦ͡Έ͍ͦ͊ͤ͘ ͤ ͊ ͯͪͫ͊͟ͻ ͦ͋ͯ;͔͙ͤΎ  ͙ ͍ͨͦ·΄͔͙ͤΎ 
͍͙͊͟͡ͺ͙͊͟ͼ͙͙ ͔ͨͪͫͦͤ͊͊͡ ͔͙ͨͪ͒ͨͪΎ͙͚ͭ. ˽͍ͦͫͭ͊͡Ύ͔͔ͣͦ 
 ͍ ͍͔ͫͦͫͭ͊ ͙͔͙͒͘͡Ύ ͎͔ͨͪͦͪ͊ͣͣͤͦ ͔͔ͦ͋ͫͨ;͔͙͔ͤ 
͍ͨͦͦ͘͡Ύ͔ͭ ͙͍͔͙ͨͪͦͫͭ͘ ͙ͫͣͯ͡Ύͼ͙Ό ͍͊΄͔͎ͦ ͪͦ͋ͦͭ͊ ͤ ͊
ͦͣͨ͟ΈΌ͔͔ͭͪ  ͙ ͨͦͯ͡;͙ͭΈ ͎͍ͦͭͦͯΌ ͍ͯͨͪ͊͡ΎΌ΅ͯΌ 
͎ͨͪͦͪ͊ͣͣͯ. 

˾ͦ͋ͦͭ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ  ͫ ΄͔ͫͭΈΌ ͔͔ͫͭͨͤΎ͙ͣ ͍͙͙ͨͦ͒͗ͤͦͫͭΦ 
˴͔ͦͤͭͪͦͪ͡͡ ͍͔͙ͯͨͪ͊ͤ͡Ύ ͪͦ͋ͦͭͦͣ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡ΎͭͦͪͦͣΦ 
˽͎͔ͪͦͪ͊ͣͣͤͦ ͔͔ͦ͋ͫͨ;͔͙͔ͤΦ 
 

˹͊͋ͦͪ ͙͘ с ͙͔͍ͤͫͭͪͯͣͤͭͦ: 
1. ˭͊ͻ͍͊ͭ ͒͡Ύ ͪͦ͋ͦͭ͊ 
2. ˸͊ͫ΄͙͔ͭ͊͋ͪͯͣ·͚ ͊͘ͻ͍͊ͭ ͒͡Ύ ͪͦ͋ͦͭ͊ 
3. ͙͔̊ͨͤ͒͡Έ 
4. ˤ͊ͯͯͣͤ͟·͚ ͊͘ͻ͍͊ͭ 
5. ˸͎͙͊ͤͭͤ·͚ ͊͘ͻ͍͊ͭ 
6. ˮ͙ͣͭ͊ͭͦͪ ͍ͫ͊ͪͦ;͎ͤͦͦ ͍͙ͦ͋ͦͪͯ͒ͦ͊ͤΎΦ 

Комплект поставки: 
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Функциональные возможности 

     ˾ ͦ͋ͦͭ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ ζ̇˸ˮ́η ͔ͣͦ͗ͭ ͋·ͭΈ ͊͟͟ 
ͫ͊ͣͦͫͭͦΎ͔ͭ͡Έͤ·ͣ ͚͍ͯͫͭͪͦͫͭͦͣΣ ͭ͊͟  ͙ ͤ͊ͻ͙ͦ͒ͭΈͫΎ  ͍
͍͔ͫͦͫͭ͊ ͔͔͋ͦ͡ ͎ͫͦ͗ͤͦͦ͡ ͙͙͍͎ͪͦ͋ͦͭͪͦ͊ͤͤͦͦ͘ 
͔ͦͣͨͫ͊͟͟͡.  

Подключение 
      ˽ ͙͙͔ͭ͊ͤ ͦͫͯ΅͔͍ͫͭ͡Ύ͔ͭͫΎ ͦ ͭ ͦ͒ͤͦͺ͚͊ͤͦ͘ ͔͙ͫͭ 
͔͔͔͎ͨͪͣͤͤͦͦ ͭͦ͊͟. ˹͊ͨͪΎ͔͙͔͗ͤ ͔͙ͫͭ ͙͙ͨͭ͊ͤΎ 220 ˤΣ 
;͊ͫͭͦͭ͊ 50 ˥ͼ (+/- 1˥ͼύ. ˨͔ͦͨͯͫ͊ͭͫ͟Ύ ͨͦ͒͟͡Ό;͊ͭΈ ͭͦ͡Έͦ͟ 
 ͔͔ͪͦͭ͘͟͟  ͔͔͙͔ͫ͊ͣͤͣ͘͘͡. ˾͔ͦͭ͊͘͟ ͍͔͍͔ͫͦͦͭͭͫͭͯͭ ͙ͭͨͯ 
Ϧ˩ˤ˾˻ϦΣ ͔͔ͫͭͨͤΈ ͊͘΅͙ͭ· ͤ ͔͙͔ͤ͗ IP20. ˾͔ͦͭ͊͘͟ ͒ͦ͗ͤ͊͡ 
͋·ͭΈ ͪ͊ͫͫ;͙ͭ͊ͤ͊ ͤ ͊ͤ͊ͨͪΎ͔͙͔͗ͤ 220 ˤΣ ͙ͤͦͣͤ͊͡Έͤ·͚ 
ͭͦ͟ 16 s . 

3 1 2 

1. ˤ·͟͡Ό;͔͊ͭ͡Έ Ή͔͙͙ͭͪͦͨͭ͊ͤ͟͡Ύ ͨ͊ͭ͡· ͔ͦͤͭͪͦͪ͊͟͡͡ 
 ͙ͫ ͔͍͍ͪͦͣͦͭͦͪͦ 

2. ˤ·͟͡Ό;͔͊ͭ͡Έ Ή͔͙͙ͭͪͦͨͭ͊ͤ͟͡Ύ ́ ͎͍͊ͦ·ͻ ͒ ͍͙͎͔͔͚͊ͭ͡ 
3. ˤ·͟͡Ό;͔͊ͭ͡Έ Ή͔͙͙ͭͪͦͨͭ͊ͤ͟͡Ύ 220 ͍ ͦ͡Έͭ. 
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1 

1. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͫ ͔͙ͭ ethernet, ͟ ͔͊͋͡Έ RJ45 
2. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͪ ͦ͋ͦͭͯ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡ΎͭͦͪͯΣ ͟ ͔͊͋͡Έ DB25 
3. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͪ ͦ͋ͦͭͯ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͯ Σ͔͊͋͟͡Έ DB9 
4. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͪ ͦ͋ͦͭͯ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͯ Σ͔͊͋͟͡Έ GX12 
5. ˾͊͘Ά͔ͣ ͒͡Ύ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙ͤΎ ͍͎͔ͫͨͦͣͦ͊ͭ͡Έ͎ͤͦͦ 
͍͙ͦ͋ͦͪͯ͒ͦ͊ͤΎ  ͒ ͡Ύ  ͪ ͦ͋ͦͭ͊ ό͙ͨͦ͘ͼ͙͔ͦͤͪύ. 

2 

3 

4 

5 

      x ͦ͟͡ ͔ͦͤͭͪͦͪ͊͟͡͡ ͔͔ͦ͋ͫͨ;͙͍͔͊ͭ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ  ͟
ͦͣͨ͟ΈΌ͔ͭͪͯ ;͔͔ͪ͘ ͔ͫͭΈ ethernet  ͙ ͍͔͙͔ͯͨͪ͊ͤ͡ 
ͪͦ͋ͦͭͦͣ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͦͣ  ͫ ͨͦͣͦ΅ΈΌ ͎͎ͨͪͦͪ͊ͣͣͤͦͦ 
͔͔ͦ͋ͫͨ;͔͙ͤΎ. 

3 



1. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͪ ͦ͋ͦͭͯ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͯ ͟ ͔͊͋͡Έ DB25 
2. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͪ ͦ͋ͦͭͯ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͯ ͟ ͔͊͋͡Έ DB9 
3. ˽ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ ͟  ͪ ͦ͋ͦͭͯ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͯ ͟ ͔͊͋͡Έ GX12 

1 2 3 

Рабочее пространство робота-манипулятора 

 

 

 

Максимальный 

диапазон 

движения 

Оси робота- 

манипулятора 

Минимальный 

предел 

Максимальный 

предел 

˻ͫΈ м -200ϲ 200ϲ 

˻ͫΈ н -90ϲ 115ϲ 

˻ͫΈ о -90ϲ 120ϲ 

˻ͫΈ п -200ϲ 200ϲ 

˻ͫΈ р -90ϲ 90ϲ 

˻ͫΈ с -200ϲ 200ϲ 
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      RoboDK ς Ήͭͦ ͎͔ͨͪͦͪ͊ͣͣͤͦ ͔͔ͦ͋ͫͨ;͔͙͔ͤ ͒͡Ύ 
͙ͫͣͯ͡Ύͼ͙͙Σ ͍ͨͦͦ͘͡ΎΌ΅͔͔ ͨͦͯ͡;͙ͭΈ ͙ͣ͊ͫͣ͊͟͡ΈͤͯΌ 
ͦͭ͒͊;ͯ ͦ ͭͪͦ͋ͦͭ͊.  ˿ͨͦͣͦ΅ΈΌ ͔͎ͤͦ ͣͦ͗ͤͦ ͋·ͫͭͪͦ 
͙͍͔͙ͨͪͦͫͭ͘ ͙ͫͣͯ͡Ύͼ͙Ό ͪͦ͋ͦͭ͊ ͤ ͊ ͦͣͨ͟ΈΌ͔͔ͭͪ  ͙
ͨͦͯ͡;͙ͭΈ ͎ ͍ͦͭͦͯΌ ͯ ͍ͨͪ͊͡ΎΌ΅ͯΌ ͨ ͎ͪͦͪ͊ͣͣͯ. 

Программное обеспечение 

      ˽ ͦ͒͟͡Ό;͔͙͔ͤ  ͟ ͪͦ͋ͦͭͯ ͦͫͯ΅͔͍ͫͭ͡Ύ͔ͭͫΎ ͨ  ͦ
ͨͪͦͭͦͦͯ͟͡ TCP. ˨͡Ύ ͎ͭͦͦΣ ;ͭͦ͋· ͍͙ͯͫͭ͊ͤͦͭΈ 
͔͙͔͙͔ͫͦ͒ͤͤΣ ͔ͤͦ͋ͻ͙ͦ͒ͣͦ ͍·͋ͪ͊ͭΈ Connect ͤ ͔͙͊ͨ͊ͤ͡ 
͙͔͍ͤͫͭͪͯͣͤͭͦΣ  ͍ͨͦΎ͍͙͍΄͔ͣͫΎ ͙͔ͫͨͫ͟ ͍·͋ͪ͊ͭΈ ͨͯͤͭ͟ 
Connect Robot,  ͍ͦͭͪ͟·͍΄͔ͣͫΎ ͔ͦͤ͟ ͍͍͔͙ͫͭ IP  ͙ͨͦͪͭΣ 
ͤ͊͗͊ͭΈ Connect. ˽͙ͪ ͔ͯͫͨ΄ͤͦͣ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙͙ͤ Indicator 
status ͫ ͔ͭ͊ͤͭ ͘ ͔͔ͤ͡·ͣ  ͙͙ ͔͙ͣͤͭͫ͘Ύ ͤ  ͊Ready. 
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      ˽ ͔ͦͫ͡ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙ͤΎ ͣͦ͗ͤͦ ͍ͯͨͪ͊͡ΎͭΈ ͪͦ͋ͦͭͦͣ-
͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪͦͣ ͙ͨͪ ͨͦͣͦ΅͙ ͔͙ͨ͊ͤ͡  ͍͍͚ͨͪ͊ͦ ;͙͊ͫͭ 
ͦͤ͊͟ ͎ͨͪͦͪ͊ͣͣ·. ˽͙ͪ ͨͦͣͦ΅͙ ͍ͨͦͯͤͦ͘͟͡ ͣͦ͗ͤͦ 
͍͙͍ͯͫͭ͊ͤ͊͊ͭ͡Έ ͍͔͍ͫͦͦͭͭͫͭͯΌ΅͙͔ ͍͔ͤ͘ΈΎ  ͍
͔ͤͦ͋ͻ͙͔ͦ͒ͣͦ ͔͙͔ͨͦͦ͗ͤ͡. ͍͙̂ͫͭ͊ͤͦ͟ ͣͦ͗ͤͦ ͫͦͻͪ͊ͤΎͭΈ 
 ͫͼ͔͡ΈΌ ͙ͫͦ͒͊ͤ͘Ύ ͔͔͔͚ͦͨͪ͒ͤͤͦ͡ ͔͍͔ͨͦͫ͒ͦ͊ͭ͡͡Έ͙ͤͦͫͭ 
͍͙͔͙͚͒͗ͤ ͣ ͙͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ͊ ͨ ͙ͪ ͤ ͔ͦ͋ͻ͙͙ͦ͒ͣͦͫͭ. 

Калибровка робота 
      ˨ ͡Ύ ͙͍͙͊͋ͪͦ͟͟͡ ͪͦ͋ͦͭ͊ ͙͔ͤ͊͗ͣͭ ͤ ͊ ͔͙ͨ͊ͤ͡ 
͍͔͙ͯͨͪ͊ͤ͡Ύ ͪ ͦ͋ͦͭͦͣ ͟ ͤͦͨͯ͟  ˥ ͍͊ͤ͊͡Ύ. 

͍̂ͫͭ͊ͤͦ͊͟ ͪͦ͋ͦͭ͊ ͍ ͔͍͔ͤͯͦ͡ 
͔͙͔ͨͦͦ͗ͤ͡Φ  
˭͔͊ͭͣ ͙͔ͤ͊͗ͣͭ ͤ͊ ͔͙ͨ͊ͤ͡ 
͔͙͔͙ͫͦ͒ͤͤΎ ͫ ͪͦ͋ͦͭͦͣ 
ͤͦͨͯ͟͟ Move Joints. 
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˴͊͟ ͤ  ͊ͫ ͙ͣͯ͡Ύͼ͙͙ ͍  ͨ ͎͔ͪͦͪ͊ͣͣ. 

      ˽ ͔ͦͫ͡ ͦͣ͊ͤ͒͟· ͪͦ͋ͦͭ-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ ͔͒ͦ͗ͤ͡ ͍ͫͭ͊ͭΈ 
͔͍͔ͤͯͦ͡ ͨ ͔͙͔ͦͦ͗ͤ͡. 

7 

˩͙ͫ͡ ͙ͦͫ ͪͦ͋ͦͭ͊ ͫͭͦΎͭ ͤ ͔  ͍ ͔͍ͤͯ͡·ͻ ͔͙ͨͦͦ͗ͤ͡ΎͻΣ 
͔ͤͦ͋ͻ͙ͦ͒ͣͦ ͦͭ͟͡Ό;͙ͭΈ ͙͙͔ͨͭ͊ͤ ͤ ͊ ΄͎͍͊ͦ·ͻ 
͍͙͎͔͒͊ͭ͡Ύͻ  ό͙͔ͫͣͦͭͪͭ ͙ͫͭͪ͊ͤͼͯ 2) ͍·͟͡Ό;͔͊ͭ͡Έ 2  ͙
͍·͍͙ͫͭ͊ͭΈ ͙ ͻ ͍  ͤ ͔͍͔ͯͦ͡ ͨ ͔͙͔ͦͦ͗ͤ͡. 
˹  ͔ ͨ·͚͔ͭ͊ͭͫΈ ͍·͍ͫͭ͊͡ΎͭΈ ͙ͦͫ ͙ͨͪ ͍͟͡Ό;͔ͤͤͦͣ 
͙͙͙ͨͭ͊ͤΣ  Ήͭͦ ͣ ͔ͦ͗ͭ ͨ ͙͍͔͙ͪͫͭ ͟  ͨ ͔ͦͦͣ͟͡.  



      ˾ ͯ;ͤ͊Ύ ͙͔ͫͫͭͣ͊ ͔ͫͣͤ· ͙͔ͤͫͭͪͯͣͤͭ͊ ͍ͨͦͦ͘͡Ύ͔ͭ  ͟
ͺ͊ͤ͡ͼͯ ͪͦ͋ͦͭ͊-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ͊ ͨͦ͒͟͡Ό;͊ͭΈ ͙ͪ͊͘͡;ͤ·͔ 
͙͔ͤͫͭͪͯͣͤͭ·. 

Смена инструмента на роботе-манипуляторе 

8 

      ˽ ͔ͦͫ͡ ͔͙͔͙ͫͦ͒ͤͤΎ ͊͘ͻ͍͊ͭͤ·ͻ ͚͍ͯͫͭͪͦͫͭ ͙͙͡ 
͙͔͍ͤͫͭͪͯͣͤͭͦ  ͫ ͺ͊ͤ͡ͼ͔ͣ ͪͦ͋ͦͭ͊-͙ͣ͊ͤͨͯ͡Ύͭͦͪ͊Σ 
͔ͤͦ͋ͻ͙ͦ͒ͣͦ ͨͦ͒͟͡Ό;͙ͭΈ Ή͔͙͙͔ͭͪͦͨͭ͊ͤ͟͡Σ ͔͍͙ͨͤͣ͊ͭͯ͟ 
͙͙͡ ͫ ͔ͨͼ͙͊͡Έͤ·͔ ͙͎ͫͤ͊͡· ͒ ͡Ύ ͙ ͔ͤͫͭͪͯͣͤͭ͊. 

1 2 3 
1. ˥͔ͤ͒ͦ͘ P3 ͒͡Ύ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙ͤΎ ͊͘ͻ͍͍͊ͭͦ ͪͦ͋ͦͭ͊ ͙͙͡  
͔͍͙͍͍ͫͪͦͨͪͦ͒ͦ.  

˿ͦ͋͡Ό͚͔͒͊ͭ ͍͙ͨͪ͊͡ΈͤͦͫͭΈ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙ͤΎ. ˣ͔͊͡Ύ ͔ͣͭ͊͟ 
ͨͦ͊͘͟·͍͔͊ͭ   ͚ͫ͊ͦ͟͟ ͫͭͦͪͦͤ·  ͔͒ͦ͗ͤ͡ ͋·ͭΈ ͍͔ͯͫͭ͊ͤͦͤ͡ 
͙͎ͫͤ͊͡Έͤ·͚  ͨ ͍ͪͦͦ͒  ͨ ͙ͪ  ͨ ͦ͒͟͡Ό;͔͙͙ͤ. 



2. ˽͔͍͙ͤͣ͊ͭ;͔͙͚ͫ͟ ͋·ͫͭͪͦͫΆ͔ͣͤ·͚ ͔͙͙͔ͫͦ͒ͤͭ͡Έ 
͔ͨͪ͒ͤ͊ͤ͊͘;͔ͤ  ͒ ͡Ύ ͨ ͦ͒͟͡Ό;͔͙ͤΎ  ͍ ͎͊ͯͯͣͤͦͦ͟  ͘ ͊ͻ͍͊ͭ͊. 
3.  ˥͔ͤ͒ͦ͘ AUX ͔ͨͪ͒ͤ͊ͤ͊͘;͔ͤͦ ͒͡Ύ ͨͦ͒͟͡Ό;͔͙ͤΎ 
΄͙͔ͨͤ͒͡ΎΣ ͎͙͎ͣ͊ͤͭͤͦͦ ͊͘ͻ͍͊ͭ͊  ͙ ͙͙ͣͭ͊ͭͦͪ͊ 
͍ͫ͊ͪͦ;͎ͤͦͦ  ͦ ͍͙͋ͦͪͯ͒ͦ͊ͤΎ. 
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Технические характеристики 

˴͙ͦ͡;͔͍ͫͭͦ ͔͚ͦͫ 6 

˥ͪͯͦͨͦ͒͘Ά͔ͣͤͦͫͭΈ лΣр ͎͟ 

˸͙͊ͫͣ͊͟͡Έͤ͊Ύ ͙͎͔͒ͦͫͭ͊ͣͦͫͭΈ 590 ͣ  ͣ

́ͦ;ͤͦͫͭΈ лΣр ͣͣ 

˽͍ͦͭͦͪΎ͔ͣͦͫͭΈ лΣр ͣͣ 

 

˸͙͊ͫͣ͊͟͡Έͤ͊Ύ 

͙͔͚ͤͤ͊͡Ύ  

ͫͦͪͦͫͭ͟Έ 

ˤͪ͊΅͔͙͔ͤ ͪͦ͋ͦͭ͊ ˻ͫΈ м нлл ͣͣ 

˹͊ͦͤ͟͡-ͨͦ͒Ά͔ͣ ͪͦ͋ͦͭ͊ ˻ͫΈ н тл ͣͣ 

˨͍͙͔͙͔͗ͤ ͪͦ͋ͦͭ͊ ͍͍͔ͪͻ-͍͙ͤ͘ ˻ͫΈ о ур ͣͣ 

ˤͪ͊΅͔͙͔ͤ ͙͙ͫͭ͟ ˻ͫΈ п тл ͣͣ 

˨͍͙͔͙͔͗ͤ ͙͙ͫͭ͟ ͍͍͔ͪͻ-͍͙ͤ͘ ˻ͫΈ р 70 ͣ  ͣ

ˤͪ͊΅͔͙͔ͤ ͺ͊ͤ͡ͼ͊ ˻ͫΈ с 70 ͣ  ͣ

ˤ͔ͫ мнΣнр ͎͟ 

˸͙͊ͫͣ͊͟͡Έͤ͊Ύ ͔ͨͦͭͪ͋͡Ύ͔ͣ͊Ύ ͣͦ΅ͤͦͫͭΈ ул ˤͭΦ 

˽  ͦ ͍ͦͨͪͦͫ͊ͣ ͔ͭͻ͙ͤ;͔͎ͫͦͦ͟ ͙͍͙ͦ͋ͫͯ͗͊ͤ͡Ύ 
ͦ͋ͪ͊΅͚͔͊ͭͫΈ: 

         Контакты 

͎Φ ˤ͎ͦͦ͒͊͡Σ ͯ͡Φ ͔̉ͻ͍ͦ͊Σ ͒Φ нп 
͔́͡Φ Ҍт όумтнύ 75-01-52 
e-mail: meson@meson.ru 
 


